


SPAZIO

TRIDIMENSIONALITA’

CONTINUITA’

DISTANZA

PROFONDITA’

ALTEZZA

ESTENSIONE

ESPERIENZA 

MOVIMENTO

MISURA



EUCLIDE

PUNTO ciò che non ha parti

LINEA ciò che ha lunghezza, ma non larghezza o spessore

RETTA linea che giace ugualmente rispetto a tutti i suoi punti

POINCARE’

POSIZIONE ASSOLUTA

GRANDEZZA ASSOLUTA

RELATIVITA’

CONVENZIONE



PIAGET

SPAZIO SENSO-MOTORIO 0/18 MESI

SPAZIO RAPPRESENTATIVO 18 MESI/10 ANNI

IMMAGINE VISIVA PERCEZIONE VISIVA

• PENSIERO GEOMETRICO AZIONI INTERIORIZZATE

• ESPERIENZE MOLTEPLICI E GRADUALI





SOPRA

SOTTO



DESTRA SINISTRA



DAVANTI

DIETRO









SCHEMA CORPOREO

LATERALIZZAZIONE

RELAZIONI SPAZIALI

COLLOCAZIONE
DIREZIONI E

ORIENTAMENTO
DIMENSIONI



DIREZIONI E

ORIENTAMENTO

COLLOCAZIONE DIMENSIONI

Lontano/vicino, 

dentro/fuori,nel mezzo,in 

cima, in fondo, al centro, 

intorno, il più vicino, il 

più lontano, 

davanti/dietro, 

sopra/sotto, accanto, 

oltre, unito, a destra/ a 

sinistra, in alto/in 

basso,….

Attraverso, primo-

secondo-terzo…ultimo, 

fila, dopo, lato, inizio, 

destra/sinistra, in 

avanti/indietro, di fronte, 

verso,su, giù, angolo, 

diritto, successivo, 

precedente, il più 

lontano/il più vicino,…

Grande/piccolo, 

alto/basso, lungo/corto, 

stretto/largo, ….



COORDINATE NATURALI

IO ALLO SPECCHIO

RIFERIMENTI ESTRINSECI

SISTEMI GEOGRAFICI E MATEMATICI

COORDINATE 

CARTESIANE

COORDINATE

POLARI
RETICOLI

E VETTORI

UN ALTRO PUNTO DI VISTA



COORDINATE POLARI

0°

270°

300°

330°

180°

210°

240°

90°
60°

30°
150°

120°

r=4; θ=90

r=2; θ=240





SPAZIO

SUPERFICIE

LINEA

PUNTO

SOLIDI

FIGURE 

PIANE

PARALLELISMO

PERPENDICOLARITA’

INCIDENZA

PERCORSI E 

LABIRINTI

MAPPE

REGIONI

CONFINI

POLIEDRI 

PLATONICI



PARALLELISMO… INCIDENZA

PERPENDICOLARITÀ



GIOCANDO CON L’INFINITO

A B

1

C

1/2

D
1/4

E1/8

1/2+1/4+1/8+1/16+….=1

• UN SEGMENTO SI PUÒ SEMPRE DIVIDERE A META’

• UN SEGMENTO NON È FORMATO DA PUNTI-GRANELLI

• I PUNTI SONO INFINITI, PERCIÒ IL PUNTO NON HA DIMENSIONE



SEMPRE SUL PUNTO E SULLA LINEA

Due punti distinti descrivono perfettamente una linea retta













A

B

PER UN PUNTO ESTERNO AD UN 

CERCHIO MASSIMO NON SI PUO’ 

CONDURRE LA PARALLELA



A B

C

C

A B

C

A B

180°+0°+0°=180°

A B

90°+90°+0°=180°

C



A B

C
A+B+C= 90°+90°+…

LA SOMMA DEGLI ANGOLI INTERNI DEL 

TRIANGOLO ABC È MAGGIORE DI 180°



A

B

B

A

A

B

A

B

BA



I PONTI DI KONINGSBERG

La città di Koningsberg nella Prussia 

Orientale è situata sulle rive e su due isole 

del fiume Pregel.Le varie parti della città 

erano collegate da sette ponti. 

La domenica i cittadini facevano la loro 

passeggiata per la città.

Ci si domandava allora se era possibile 

progettare questa passeggiata in modo tale 

che partendo da casa si potesse farvi 

ritorno dopo aver attraversato ciascun 

ponte una e una sola volta.



LE CASE E I POZZI









PER ANDARE OLTRE IL FOGLIO DI CARTA…

MIELE

FACCE:2 BORDI:1

MIELE

FACCE:2 BORDI:2



IL NASTRO DI MOBIUS

MIELE

FACCE:1 BORDI:1



MAPPE REGIONI CONFINI

1 2

3 4

5 vertici; 8 confini; 5 regioni

5v+5r-8c=2

Eulero: v+r-c=2

V = 8 R = 6 C = 12



LE ISOLE…



TEOREMA DI JORDAN

Una curva chiusa e semplice divide il piano in due regioni 

connesse: una formata dai punti interni, una formata dai punti 

esterni.





LA CURVA DI PEANO







REALTA’

MODELLO REALE 

(FISICO)

MODELLO FORMALE

CONCETTI FIGURALI

FISICOASTRATTO



DISEGNO

SISTEMA DI RAPPRESENTAZIONE 

SEMIOTICA

COSTRUZIONE DI 

SIGNIFICATO

CONFLITTI 

INTRAFIGURALI

FIGURA
MODELLO 

STANDARD

DIFFICOLTA’ DI 

INTERPRETAZIONE

STANDARDIZZAZIONE 
FORMA E POSIZIONE

RIGIDITA’ DI 

RIORGANIZZAZIONE 

PERCETTIVA

FORZA ATTRATTIVA CERTE COMPONENTI 



NON SEMPRE 

ISOMORFO

AL CONCETTO

ESEMPI 

PARADIGMATICI

DISEGNO DI FIGURA

DISEGNO

DOPPIO CODICE

STEREOTIPI

PROBLEMA ORTOGRAFICO





DESCRIVERE

RAPPRESENTARE

OSSERVARE MANIPOLARE

DEFINIRE
FARE 

CONGETTURE

DIMOSTRARE



DA ARGOMENTARE A DEDURRE

LINGUAGGIO 

NATURALE

CONNETTIVI E 

QUANTIFICATORI

PROPRIETA’ NON COMUNI

BREVITA’

APPROSSIMAZIONE 

SUCCESSIVA


